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Los estanques sin alimento son sistemas de produccion en acuacultura que no dependen de la
adicion de alimento, sino que derivan su productividad de los fertilizantes organicos e
inorgénicos. Los objetivos de disefio y manejo de los estanques sin alimento estan dirigidos a
la manipulacién del ecosistema del estanque para obtener una produccién predecible de
peces. Este articulo discute un nuevo desarrollo en la ingenieria de los sistemas de estanques
de produccion sin alimento. Se incluyen técnicas cuantitativas para determinar las
caracteristicas Optimas del estanque, basadas en el aislamiento en el sitio de produccion; el
uso de modelos eficientes para evaluar las caracteristicas del estanque y entradas de manejo
en el tiempo; tdpicos relacionados con la fertilizacion y otras estrategias de manejo de la
calidad del agua y una discusion del significado de la estratificacion de los estanques en su
manejo.

Este resumen se ha extraido del documento original, que fue publicado en Aquaculture
Systems Engineering. Proceedings of the World Aquaculture Society and the American
Society of Agricultural Engineers, 1991, World Aquaculture Society, San Juan, Puerto Rico.
pp.1-14.
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